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Forza di Forza di CoriolisCoriolis

2CF m vω= − ∧
r r r

La velocità è diretta lungo 
un meridiano nell’emisfero Nord
La forza di Coriolis può essere
scomposta normalmente e 
tangenzialmente alla superficie 
terrestre
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• La trasformazione di coordinate dal sistema di riferimento inerziale “fisso” S a 
quello “mobile” S′, che trasla rispetto a S con moto rettilineo uniforme, è, in 
fisica classica, descritto dalle cosiddette trasformazioni di Galileo:

• Queste relazioni, apparentemente ricavabili dalla semplice identità geometrica 
che esprime il crescere della distanza tra i piani yz e y′z′ linearmente col tempo, 
sottendono in verità un’ipotesi di fondo sulle proprietà dello spazio-tempo: nella 
fisica classica le misure di lunghezza spaziale e di intervallo temporale sono 
quantità assolute, indipendenti dal sistema di riferimento, cioè dal moto 
dell’osservatore che compie le misure: se in S si osservano due eventi successivi 
separati da una distanza spaziale ∆x e da un intervallo temporale ∆t, si suppone 
che anche in S′ i due eventi vengano rilevati a distanza ∆x l’uno dall’altro e con 
un ritardo temporale ∆t. E’ proprio su questa visione dello spazio e del tempo, 
consistente con il nostro senso comune della realtà, che la teoria della relatività
di Einstein avrà le sue più radicali (e suggestive) ripercussioni.
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La relativitLa relativitàà galileianagalileiana e il problema delle il problema dell’’etereetere

• Dalle trasformazioni di coordinate si ricavano, derivando una e due volte 
rispetto al tempo ogni membro delle prime tre equazioni, le corrispondenti 
trasformazioni della velocità e dell’accelerazione (compiamo questa operazione 
assumendo, di nuovo, che l’incremento temporale infinitesimo ∆t sia lo stesso 
nei due sistemi di riferimento; non sarà così nella relatività ristretta):

e

• Nel caso più generale in cui la velocità ha componenti lungo tutti e tre gli assi, 
la trasformazione delle velocità, scritta in forma vettoriale, diventa
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